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1.- Miihiir.
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fﬁ Asinn  Hiz Regiilatériiniin  ayarlanmis miihiir
g% noktalarina herhangi bir islem yapilmamalidir.
5@\9@5 Gerekli ayarlar Uretim yerinde yapimistir ve
& a?f ¥ Q degistiriimemelidir.
B 2.- Halatlar.
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© © Asansor sistemleri icin yaglama islemi yaparken
halatlarin yaglanmamasina dikkat edin.
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160 ) ] 3.- Baglanti ve Montaj.
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Asiri hiz regulatoérinin montajini yapmak igin Hilti tipi
dibellere veya M12x100E’nin benzerine ihtiyag
vardir. Asiri hiz regulatérini, tabanindaki 2 adet
gezerli delik vasitasiyla sabitlemek gerekir veya daha
iyi sonug¢ icin ddésemeye monte edilmis montaj
noktalarina vidalamak suretiyle sabitlemek gerekir.

4.- Asirt Hiz Reqiilatoriinii Engellemek veya Engeli Kaldirmak.

Her ne kadar asin hiz regulatdori yukari ve asagi ydnde kilittenebilse bile, bu yoénler (asir hiz
regllatérinun Uzerinde isaretlenmis taraflar) degistirilemez. Yukar yon icin tetikleme performansi asagi yéne
gore %4 ile %8 arasinda daha basarihdir.

4.1 Mekanik ve Elektriksel Kilitlenme.

Asir hiz regllatérin doénuds hizi, daha dnceden ayarlanan ve muhirlenen hiza ulastigi zaman Uzerindeki
gluvenlik kontagi kumanda kartina, motora fren uygulamasi ve kabini yavaslatmasi igin gereken sinyali aktif
edecektir. Eger bu yeterli gelmezse, asirn hiz regllatéri mekanik olarak kilitleyecek ve bunun sonucu olarak
kabin, parasut freninin galismasi sonucu kilavuz raylar Uzerinde hareketsiz kalacaktir.

4.2.- Elektriksel Kontadi Sifirlama.

Asiri hiz regulatérinin kilittenmesi duzeldigi zaman givenlik kontagi sifilfanmalidir. Bu sifilama, agiri hiz
regulatérinin mekanik olarak kurtarilmasindan sonra otomatik olarak yapilacaktir.

4.3.- Mekaniksel Kurtarma.

Asir hiz regllatori tetiklendigi zaman, kilitlenmeye sebep olan halatin frenleme yonunun tersinde hareket
etmesi saglanarak regulatériin gagasinin normal pozisyonuna gelmesi saglanir.
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4.4.- UCM Durumunda Kilitleme.

24V’luk bobinin enerjilenmesi regilatoriin serbest donlslne izin verir. Gerilim kesilince bobine bagl pim
asir hiz regulatort kasnagi Gzerindeki diglinin kanallari arasina girer. Bu sayede UCM tespit edilmis olur. ( UCM
tespit kontagi da aktif olmustur ) Tirnagin dislinin kanalina girmedigi dolayisi ile parasit freninin ¢alisamayacagi
anlarda asanso6rin durmasi igin kumanda kartina sinyal gider. Kabin katta ve kapilari agik iken bu bobin
enerjilenmemelidir.

5.- Gergi Makarasi.

2108 MP cizimindeki gergi makarasi parasit freninin galismasi igin yukari yonde 300N’a yakin bir gerilme
kuvveti Uretir. Asadi yonde bu deder 600N’u geger. Bu sistemde farkl gergi makaralari da kullanilabilir. Her
durumda gergi makarasinin bulundugu aksta minimum gerilmenin saglanmasi garantilenmigtir.

Gergi makarasi halatin gevsemesini ve bosalmasini tespit edecek bir kontaga sahiptir. Bu kontak halatin
gevseyip kasnagin donmesi durdugunda aktif olacaktir.

6.- Elektriksel Baglanti.

Bobin 24VDC ile beslenmelidir. Maksimum tiiketim 1,9A’dir. ED=%100. Bobin gekili /™ ' ©.2 /7
iken UCM sistemi pasiftir. Bobinin durumunu tespit eden kontak, iki adet kontaga sahiptir. "/ ~—
INC +1NO. NC bobinde akim varsa kapali ve UCM sistemi pasif. 1 NC

Elektriksel tetikleme cihazi, emniyet kontagi iki adet kontaktan olusmustur. 1INC +1NC(
Elektriksel UCM cihazi , emniyet kontagi iki adet kontaktan olusmustur. INC+1NO.
Eger UCM tespit edilememigsse NC kapali olacaktir.

7.- Bakim.

Asiri hiz regulatériniin tim yén milleri ve geri donlis makaralari (return pulley) otomatik yaglama
haznelerine sahiptir. Bu sayede bir daha yaglanmaya veya bakima gerek duyulmaz.

Ayni zamanda, halatlarin yaglanmasi halatlarin kanal i¢cinde hareket ederken surtinmesini azaltir.

Asiri hiz reglilatériiniin yanlis uygulanmasini engellemek igin iki sey akilda tutulmaldir. ilk olarak, olasi
karisikligi 6nlemek igin hareketli elemanlar temiz tutulmahdir. Montaji yapacak kisi ortamin mikemmel
oldugundan emin olmalidir. ikinci olarak, ekipmanlarin korozyona karsi gerekli dnlemleri fabrikada alinmis olsada
montaji yapanlar pargalarin uygunlugunu kontrol etmelidir. Bakimi yapacak olan firma bakim sikhgini
belirleyecektir ve bunu belirlerken sistemin kuruldugu ortami dikkate alacaktir.

8.- Sorumluluklar.

Bu tavsiyelere ve kullanim kilavuzuna uygun olmayan uygulamalardan dolayr meydana gelen
problemlerden Gervall sorumlu degildir. Ayni zamanda miihiirde yapilacak olan herhangi bir islemde de
Gervall sorumlu degildir.




