RCU 205 KONTROL UNITESI KULLANIM KLAVUZU

Kontrol iinitesinin besleme voltaj1 24 VDC dir.

LCA , halata takilan sensorden gelen USB soketi dogru yonde kontrol iinitesindeki SENSORS
yazili USB sokete baglantisin1 yapiniz.

HOLD Tutma girisi 24 ile 220 VV_AC (alternatif) veya DC (dogru) gerilim ile aktif olur.
Asansor cahstiginda (hareket ettiginde) agirhk ol¢iimii dogru degildir. Role aktif edilebilir ve
kabin ekrani kararsiz bir hale gecer. Bunun icin hareket halinde iken bu girise enerji gelmelidir.
(lirpomp sinyali gibi) Asansor harekete gectiginde HOLD (tutma) girisi aktif edilir.

BAGLANTILARIN ACIKLANMASI:
AL-1 :Tam yiik role kontag cikisi
AL-1 parametresine girilen deger asildiZinda kontak durum degistirir.

AL-2 :Asin yiik icin role kontagi
AL-2 parametresine girilen deger asildiZinda kontak durum degistirir.

MANUEL KALIiBRASYON

Kabin ilk 6nce en alt kata alimir. Uzerinde hic bir agirhik olmamahdir.

Hig bir sekilde raylar iizerinde mekanik tutma olmamalidir. Frenleme ve patenlerde sikilik gibi.
Soketin dogru ve klemense gelen kablo baglantilarinin tam olarak yapildig: kontrol edilmelidir.
Kontrol iinitesinin besleme voltajinin dogru oldugu kontrol edilmelidir

Bunlar kontrol edildikten sonra programlamaya baslayabiliriz.

M (Menu) tusuna ekranda CEro gelene kadar basilir.

Bir kere — tusuna basimz.

Bir kere M(Menu) tusuna basiniz.

Displey azalarak sayacak ve ekram sifirlayacaktir.

Sifirlama bittikten sonra ekranda CEro yazisi olacaktir. CEro yaziyor ise sifirlama islemi dogru
yapilmis demektir. Eger yazmiyor ise sifirlama yapilmamis demektir. Tekrar yapilmasi
gerekmektedir.

Agirhik ayarlarimin yapilmasi

M(Menu) tusuna ekranda PESO gelene kadar basilmahdir.

icine girmek icin — tusuna basin.

Kabin icine tasiyacag yiikiin yarisina yakin degerlerde agirhg belli yiikii kabine ekleyin.
Yiikleme isi bittikten sonra — ve 1 tuslari ile kabine yiiklenen yiikiin kilogram degerini girin.
Degeri girdikten sonra iki kere M(Menu) tusuna basimz.

Kontrol iinitesi displeyde azalarak sayacak ve en son kabindeki yiikiin agirhgim gosterecektir.
Islem basarih ise ekranda PESO yazacaktir.



AL-1 (Tam yiik) degerinin girilmesi:

Ekrana AL-1 gelene kadar MENU tusuna basimiz.

Tam yiik degerini kilogram olarak — ve 1 tuslarim kullanarak giriniz.

Bir kere MENU tusuna basimiz. ON veya OFF yazacaktir. Normal da A¢ik kontak icin OFF,
Normal da Kapah kontak icin ON seciniz. On veya Off u konum degistirmek icin 1 oka basiniz.
Bir kere daha MENU tusuna basiniz. Boylece girilen deger ve secilen kontak yapisi
kaydedecektir.

AL-2(Asir Yiik) icinde bu islemleri tekrarlayiniz.

Tiim ayarlar yapildiktan sonra kabindeki yiik degeri AL-1 degerini asmis ise kabindeki yiik
degerini gosterir iken ekranda AL-1 yaziyor ise girilen degeri asmis demektir. AL-2 (asin yiik)
icinde aym1 durum gegerlidir.

Yardimci Fonksiyonlar:

CAde Zincir kompanzasyon opsiyonu. Bu opsiyon, zincir tarafindan olusturulan kat arasi
agirhk farkim1 kompanze etmeye miisaade eder. Bu opsiyonu kullanmak icin miisaade edilen
maksimum degerin 50kg oldugunu akilda tutarak zincirin yaklasik agirhgim girmek gereklidir.
Bu degerin sifir yapildig1 durumda, zincir kompanzasyonu iptal olur.

Hatalarin Tanim

Err1 :Yiik hiicresi kablo baglantisinda sorun var. Arizal yiik hiicresi veya kablo kopuk.
-Yiik hiicresinin baglantilarimi yeniden elden gecirin

Err2 :Negatif tagsma

-Yiik hiicresi ters bir sekilde ¢calistyor veya iyi bir sekilde baglanmamus.

Err3.Pozitif tagsma (yiik hiicresi nominal degerden fazla agirhk tasiyor)

-Yiiksek nominal degerli yiik hiicresi koymak gereklidir.

Err4.Polarite hatasi.(Unite yiik hiicresinin polaritesi degistiginde agirhk ayarlarken bu hata
algilanir)

-Yiik hiicresinin baglantilarin1 gozden gecirin

-Sifirlama ve agirhk ayarim tekrarlaym

Err6. Girilen bilgiler (data) silinmis. Hafiza kayb.

-Tekrar iiniteyi programlayiniz.

Err7. Sifirlama (cero) ve tartma (peso) ayarlari yeniden yapilir.

Not: Bir hata ortaya ciktiginda, tiim alarmlar aktif edilecektir ve asansor bloke edilecektir.



